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Sicherheit

1. Sicherheit
Die Systemhandhabung setzt die Kenntnis der Betriebsanleitung voraus.

1.1 Verwendete Zeichen
In dieser Betriebsanleitung werden folgende Bezeichnungen verwendet:

/\ VORSICHT Zeigt eine gefahrliche Situation an, die zu geringfligigen oder mittelschweren Verletzungen fihrt,
falls diese nicht vermieden wird.

HINWEIS Zeigt eine Situation an, die zu Sachschaden fihren kann, falls diese nicht vermieden wird.

== Zeigt eine ausfiihrende Tatigkeit an.
1 Zeigt einen Anwendertipp an.
1.2 Warnhinweise

A VORSICHT Unterbrechen Sie die Spannungsversorgung, bevor Sie die Sensoroberflache berlhren.

> Verletzungsgefahr durch statische Entladung
SchlieBen Sie die Spannungsversorgung und das Anzeige-/ Ausgabegerat nach den Sicherheits-
vorschriften fUr elektrische Betriebsmittel an.

> Verletzungsgefahr
> Beschadigung oder Zerstérung des Sensors

HINWEIS Vermeiden Sie StéBe und Schlage auf den Sensor.

> Beschadigung oder Zerstérung des Sensors

Schitzen Sie die Kabel vor Beschadigung.
> Ausfall des Messgerates

capaNCDT - Sensoren Seite 4



Sicherheit

1.3

1.3.1
Fur das Produkt gilt:

CE-Kennzeichnung

= Richtlinie 2014/30/EU (,EMV*)
= Richtlinie 2011/65/EU (,RoHS")

Hinweise zur Produktkennzeichnung

Produkte, die das CE-Kennzeichen tragen, erflllen die Anforderungen der zitierten EU-Richtlinien und der jeweils an-
wendbaren harmonisierten europaischen Normen (EN).

Das Produkt ist ausgelegt fur den Einsatz im Industrie- und Laborbereich.
Die EU-Konformitatserklarung und die technischen Unterlagen werden gemaB den EU-Richtlinien flr die zustandigen
Behorden bereitgehalten.

1.4

BestimmungsgemaBe Verwendung

- Das Produkt ist fur den Einsatz im Industrie- und Laborbereich konzipiert.

- Das System darf nur innerhalb der in den technischen Daten angegebenen Werte betrieben werden.

- Bei sicherheitsbezogenener Anwendung sind zusétzlich Vorkehrungen fur die Sicherheit und zur Schadensverhitung

zu treffen.
1.5 BestimmungsgemaBes Umfeld
Temperaturbe- CSx, CS-x, CSEx CSHx-CAmx CSGx-CAmx CSFx CSH-x/SE,
reich Sensor CSEx/Mx, CSE-x/ | CSHxFL-CRmx CSGx-CRgx CSFx-CRgx CSH-x/FL/SE

HT

Lagerung -50 ... +200 °C -50 ... +200 °C -50 ... +100°C -40 ... +100°C | -269 ... +200°C
Betrieb -50 ... +200 °C -50 ... +200 °C -50 ... +100°C -40 ... +100°C | -269 ... +200°C
Temperaturbereich Sensor- CCgx CCgx/90 CCgq/PT CCmx CCmx/90 CCo
kabel
Dauerbetrtieb -20... +85°C -20 ... +85°C -100 ... +200 °C -20 ... +200°C
Kurzzeitbetrtieb -20...+100C -20...+100C - -

cetera)

Umgebungsdruck: Atmospharendruck

capaNCDT - Sensoren

Luftfeuchtigkeit: 5 - 95 % (nicht kondensierend)

Raum zwischen Sensoroberflache und Messobjekt muss eine konstante Dielektrizitatszahl haben.

Raum zwischen Sensoroberflache und Messobjekt darf nicht verschmutzt sein (zum Beispiel Wasser, Abrieb, Staub et
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Installation und Montage

2. Installation und Montage

HINWEIS Die Sensoren werden je nach Bauform unterschiedlich montiert. Meist erfolgt die Montage durch eine
Umfangsklemmung oder Klemmung mit Hilfe einer Madenschraube. Einige Sensoren kénnen aber

auch verschraubt werden — entweder direkt Gber ein Gewinde im Gehause oder mit Befestigungs-
schrauben.
In den technischen Daten finden Sie die Angabe ,,empfohlene Befestigungsposition®.

2.1 Sensor

Auf den Kabelmantel des Sensorkabels durfen keine scharfkantigen oder schweren Gegenstande einwirken.

* Ein beschadigtes Kabel kann nicht repariert werden. Zugkraft am Kabel ist unzulassig!

1
P FH M T\Vertiefter Ein-
Bundiger Vorstehen- bau, nicht bei
\\§ §§ Einbau \ij FS der Einbau wden Sensoren
N der Reihe CSE
HINWEIS Achten Sie bei der Montage darauf, dass die Sensorstirnflache nicht zerkratzt wird.

211 Radiale Punktklemmung mit Gewindestift, Zylindrische Sensoren

Diese einfache Befestigungsart ist nur bei kraft- und vibrationsfreiem Einbauort zu empfehlen. Der Gewindestift muss
aus Kunststoff sein, damit das Sensorgehause nicht geschadigt oder verformt wird.

1 s
©uk ( |
i

Abb. 1 Radiale Punktklemmung mit Gewindestift

HINWEIS Gefahr der Beschadigung des Sensors

> Verwenden Sie keine Gewindestifte aus Metall!

2.1.2 Umfangsklemmung, Zylindrischer Sensor

Diese Art der Sensormontage bietet hdchste Zuverlassigkeit, da der Sensor um sein zylindrisches Gehduse geklemmt
wird. Sie ist bei schwierigen Einbauumgebungen, zum Beispiel an Maschinen und Produktionsanlagen erforderlich.

3 mm
=™ BRI =
NN =

Abb. 2 Umfangsklemmung mit Spannzange

2.1.3 Flachsensoren

Die Befestigung der Flachsensoren erfolgt Uber eine Gewindebohrung fir M2 (bei Sensoren 0,2 und 0,5 mm) oder Uber
eine Durchgangsbohrung fiir Schrauben M2. Die Sensoren kénnen von oben oder unten verschraubt werden.

%TH 1t

Verschraubung von oben Verschraubung von unten

Abb. 3 Flachsensor Verschraubug oben [ unten

capaNCDT - Sensoren Seite 6



Kapazitive Sensoren

21.4 Spaltsensoren

Montage zweiseitig messende Spaltsensoren CSG Montage einseitig messende Spaltsensoren CSF (verklebt)
A A E [ 1]
Y 2| — o

Die Befestigung von zweiseitig messenden Spaltsensoren Die Befestigung der Spaltsensoren erfolgt Gber Verklebung
erfolgt auBerhalb des zu Messenden Spalts Uber Ver- direkt im zu messenden Spalt. Optional sind Spaltsensoren
schraubung. Der flexible Teil des Sensors ragt freischwe- ~ vom Typ CSF mit einer rickseitigen Magnetfolie erhéltlich,

bend in den Spalt hinein. Zweiseitig messende Spaltsen-  sodass diese in metallischen Spalten schnell befestigt und
soren kdénnen auBerdem in Kombination mit dem mobilen  rickstandslos entfernt werden kénnen.

Controller MD6-22 zur mobilen Spaltmessung eingesetzt

werden. Dazu wird der Sensor nicht befestigt, sondern von

Hand in den Messspalt geflhrt.

3. Kapazitive Sensoren
3.1 Uberblick der Sensoren
Modell Messbereich MindestgréBe Messobjekt (flach) / nominaler Messbereich
CS005 0,05 mm @3 mm
CSo02 0,2 mm @5 mm
CSo08 0,8 mm 9 mm
CS-025/C 0,2 mm @5 mm
CS-05/C 0,5 mm @7 mm
CS-1/B 1 mm 9 mm
CS-2/B 2mm @17 mm
CS-3/B 3 mm @ 27 mm
CS-5/B 5 mm @ 37 mm
CS-10/B 10 mm @ 57 mm
CSE01/CAm1.,4 0,1 mm @3 mm
CSE025 CAm1,4 0,25 mm @ 4 mm
CSEO05 0,5 mm @6 mm
CSE1 1 mm @8 mm
CSE1,25 1,25 mm @10 mm
CSE2 2mm @14 mm
CSE3 3 mm @20 mm
CSE-1-HT/CA1,0 1 mm @8 mm
CSE-2-HT/CA1,0 2mm @14 mm
CSE-5-HT/CA1,0 5 mm @ 30 mm
CSE-10-HT/CA1,0 10 mm @ 50 mm
CSE05/M8 0,5 mm @6 mm
CSE1/M12 1 mm @ 10 mm
CSE2/M16 2 mm @ 14 mm
CSE3/M24 3 mm @ 20 mm
CSH02-CAm1,4 0,2 mm g7 mm
CSHO05-CAm1,4 0,5 mm @7 mm
CSH1-CAm1,4 1 mm J 11 mm
CSH1,2-CAm1.,4 1,2 mm @11 mm
CSH2-CAm1,4 2mm @17 mm

capaNCDT - Sensoren Seite 7



Kapazitive Sensoren

CSHO02FL-CRm1,4 0,2 mm g7 mm
CSHO5FL-CRm1,4 0,5 mm @7 mm
CSH1FL-CRm1,4 1 mm @11 mm
CSH1,2FL-CRm1,4 1,2 mm @11 mm
CSH2FL-CRm1,4 2mm @17 mm
CSH3FL-CRm1,4 3 mm @ 24 mm
CSH-02/SE-CAm-1,4 0,2 mm @7 mm
CSH-05/SE-CAm-1,4 0,5 mm @7 mm
CSH-1/SE-CAm-1,4 1 mm @11 mm
CSH-1,2/SE-CAm-1,4 1,2 mm @11 mm
CSH-2/SE-CAm-1,4 1,4 mm @17 mm
CSH-0,25/FL/SE/CRm-1,4 0,25 mm @7 mm
CSH-0,5/FL/SE/CRm-1,4 0,5 mm d7mm
CSH-1/FL/SE/CRm-1,4 1 mm g 11 mm
CSH-1,2/FL/SE/CRm-1,4 1,2 mm @11 mm
CSH-2/FL/SE/CRm-1,4 2mm @17 mm
CSH-3/FL/SE/CRm-1,4 3 mm @ 24 mm
CSH-5/FL/SE/CRm-1,4 5 mm @ 24 mm
CSF2 / CSF2-CRg4,0 2mm ca. 50 x 13 mm
CSF4 /| CSF4-CRg4,0 4 mm ca. 90 x 17 mm
CSF6 / CSF6-CRg4,0 6 mm ca. 128 x 24 mm
CSG0,50-CAm2,0 0,5 mm ca.7x8 mm
CSG1,00-CAm2,0 1 mm ca.8x9 mm
CSG0,5-CRg2,0 0,5 mm ca. 10 x 10 mm
CSG1-CRg2,0 1 mm ca. 12x 12 mm
CSG-1/90/CRg2,0 1 mm ca. 10x 10 mm
4. MaBzeichnungen Sensoren

4.1 Zylindrische Standard-Sensoren capaNCDT CSx - CS-x

411 capaNCDT CSx

CS005 M 2:1
93

1239,

26 7

A Steckerseite
A A Aktive Messflache Sensor

capaNCDT - Sensoren

CS02 M 2:1

26 7

A A

|
|
|
|
1

A

CS08 M 2:1

910 f7
AA

15
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MaBzeichnungen Sensoren

4.1.2 capaNCDT CS-x

CS-025/C M 2:1 CS-05/C M 2:1 CS-1/B M 2:1
25,98 7 07,98 7 29,98 h7
AA AA A
| | |
) 96 7 ) 28 {7 7 710 h7
K | < | |
[o2] (=]
" | " | o |
: : Nl |
A A 2
05,98 17 97,98 17 |
I
A
29,98 h7
CS-2/B M 2:1
919,97 h7
AA
\
; 920 h7
d
|
e
o <
N3, |
= |
\
—
A
919,97 h7
CS-3/B M 2:1 CS-5/B M 2:1 CS-10/B M 2:1
230 h7 240 h7 960 h7
AA AA AA
P P -
S | x | & |
A A A
20 h7 20 h7 020 h7
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Kapazitive Sensoren

30,85

4.2 Zylindrische Sensoren capaNCDT CSE - CSEx/HT - CSEx/Mx
4.2.1 capaNCDT CSE
CSEO01-CAm1,4 M 2:1 CSE025-CAm1,4 M 2:1 CSEO5 M 2:1 CSE1 M 2:1
92,77 93,7 95,7 a1,7
A AA A A A A
| { I I
2 [ 5 | |
== |1 e |7 o | | "o |
. | o317 . | |_mr | |
| | ‘
| | seer A A
‘ 96 7 08 f7
] o2
+
CSE1,25 M 2:1 CSE2 M 2:1 CSE3 M 2:1
09,7 g13,7 019,2
AA AA AA
| | |
| | |
3 | : . |
| 3 | ;
3 |
| | g
| | |
‘ ' ‘ ' |
A A T : ]
810 h7 914 h7 A
920 h7
4.2.2 capaNCDT CSEx/HT
CSE1/HT/CA-1,0 CSE2/HT/CA-1,0 CSE5/HT/CA-1,0 M 2:1 CSE10/HT/CA-1,0 M 2:1
M 2:1 M 2:1
07,7005 §13,7+005 029 *005 050 h7
A A A A | A A A
‘ ‘ I o
02 8 N «@ S
I
| 0817 b | o141 - | | 030 h7
| ° | ¥ | 630 h7
| | |
~ \
= |
|
NS
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Kapazitive Sensoren

4.2.3

CSE05/M8 M 2:1

capaNCDT CSEx/Mx (mit Gewinde)

CSE1,25/M12 M 2:1

CSE2/M16 M 2:1

>
N7\ : o)
~— | —
§ 6
29,7 0137
AA AA
05,7 ‘ ‘
A A |
| h | 3 |
2 ! \ \
28 | N M12x1 S ‘ M16x1
L M8x0.5 \ !
‘ - | - |
™ \ ‘ |
[
—I | I— ] | 1 — ‘
A A A
Sensor Drehmoment
CSE05/M8 2,5 Nm max.
é 4 — CSE1,5/M12 10 Nm max.
CSE2/M16 20 Nm max.
CSE3/M24 70 Nm max.
| 7
10 —Zg
<
519,2 <|:|H - E(
A A —
| —H
| Z
Ry
‘ Bevorzugte Montage:
E3 Schrauben Sie den Sensor in den Sensorhalter.
\ E= Drehen Sie die Befestigungsmutter auf. Uberschrei-
S M2‘4x1,5 ten Sie nicht die Drehmomente.
|
\ |
A

capaNCDT - Sensoren
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Kapazitive Sensoren

4.3

4.3.

Zylinder und Flachsensoren capaNCDT CSHx - CSHxFL - CSH/SE - CSH/FL/SE

1 capaNCDT CSHx
CSH02-CAm1,4 M 1:1

28 g6

33

10

14

97,5

CSH2-CAm1,4 M 1:1

920 g6

(=]
=
—

33

819,5

4.3.2

CSHO2FL-CRm1,4 M 1:1

4

capaNCDT CSHxFL

0
o3

f

CSHO5FL-CRm1,4 M 1:1

4

glm

6,5

i

55

A A
35

1,75

M2

6,5

1,75

capaNCDT - Sensoren

28 g6

33

10

14

07,5

4,028

CSH05-CAm1,4 M 1:1

120,05

CSH1-CAm1,4 M 1:1

33

CSH1FL-CRm1,4 M 1:1

012 g6

AA

(=]
| <
—|

g11,5

11

75

CSH2FL-CRm1,4 M 1:1

+0,02
5,1 7005

1,6

2,25

155

o4

02,2
20
15,5

212 g6

33

10
14

g11.5

CSH1,2FL-CBRm1,4 M 1:1

4,02 3%

120,05

2,2

7.5

11

2,25

CSH3FL-CRm1,4 M 1:1

+0,02
5,1 7005

CSH1,2-CAm1,4 M 1:1

o4

02,2

25

20
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Kapazitive Sensoren

4.3.3 capaNCDT CSH/SE

CSH-0,25/SE-CAm-1,4 M 1:1
75,98 g6

96 g6

14

CSH-1,2/SE-CAm-1,4 M 1:1
011,98 g6

212 g6,

14

capaNCDT - Sensoren

CSH-0,5/SE-CAmM-1,4 M 1:1

CSH-1/SE-CAm-1,4 M 1:1

97,98 g6 911,98 g6
N
AA A A
T T
28 96 i ~ 012 g6 }
|
g | . |
| |
\
- i - |
| |
CSH-2/SE-CAm-1,4 M 1:1
919,97 g6
N
AlA
|
920 g6 ! ~
3
® |
|
|
|
~ |
\
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Kapazitive Sensoren

4.3.4 capaNCDT CSH/FL/SE

CSH-0,25/FL/SE/CRm-1,4 M1:1

CSH-0,5/FL/SE/CRm-1,4 M1:1

CSH-0,1/FL/SE/CRm-1,4  M1:1

6,4 47389 12005
| 7\ TN
W & \@ p H oS
ol 9 < (0
-« 0 o [\ N
il e 13 3\
8 8 . ij ‘Q
I I
75 N
CSH-1,2/FL/SE/CRm-1,4 M1:1 CSH-2/FL/SE/CRm-1,4 M1:1
4148 12005 54888 20
2.2 155
1
{ )
<] = o\ N
;T ,1() < 2
I Hi p—
75 ~ U
CSH-3/FL/SE/CRm-1,4 M1:1 CSH-5/FL/SE/CRm-1,4 M1:1
51088 25 67883 30
2,2 20 2,2 24
—— T
‘ [aN]
E B RS T ]S
- & ] < | 2 3
<
| \
\

capaNCDT - Sensoren
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Kapazitive Sensoren

4.4 Spaltsensoren - einseitig messend capaNCDT CSF

441 capaNCDT CSF

CSF2-CRg4,0 M1:1
34,7
7] J
I 1 )
50,5 )
88 T
120
- ( N— ¢
vy
CSF4-CRg4,0 M 1:1
69,4
Ué{ N . o — )
90,5 2
160
- N— ¢
vy
capaNCDT - Sensoren Seite 15



Kapazitive Sensoren

CSF6-CRg4,0 M1:1,5
1041
CLQ‘ S e —————— *:
127,31 =
160
200
¥ e <
v v i
CSF2 M 1:1
34,7
o - <
50,5 s
120
30
|l <
vy
& ~
- —

capaNCDT - Sensoren
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Kapazitive Sensoren

CSF4 M 1:1
69,4
1
S —<
90,5 T
120
160
30
N [ ]«
vy
1
[ <
J
CSF6 M1:1,5
104,1
Q& 14— —<
127,31
160
200
30
S 1«
vy i
| & -
T — <
A Steckerseite
A A Aktive Messflache Sensor
capaNCDT - Sensoren Seite 17



Kapazitive Sensoren

i

4.5 Spaltsensoren - zweiseitig messend capaNCDT CSG
4.5.1 capaNCDT CSG
CSG0,50-CAm2,0 M1:1,5
A A “, m
vy 1 il
216
3w S
) 5 - S
S
4,45
16
CSG1,00-CAm2,0 M1:1,5
A A °, m
vy 1 il
216
42 < g,
o K i ®
o
3,85
16
CSG0,5-CRg2,0 M 1:1
o S/
o ﬁ§ )
(AR )
29 NZ
A A ° ( f
vy r T 7
89,5
56
S 2 fa))
\-2 )
f,,E],i, _ _ _ _ i M
R
2
29
35

capaNCDT - Sensoren
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Kapazitive Sensoren

CSG1-CRg2,0 M 1:1
o $
. | ®
T
_ _E, L _ —_ _ — —_
|
AA S j_\ -
Y v A —
913

56

412

10

@

N
—

i Um ein konstant genaues Messwert zu gewahrleisten, gibt es fir die kapazitiven Spaltsensensoren
CSGO,5-CRg2,0/KB und CSG1-CRg4,0B/ET als optionales Zubehor die ,Freiblas-und Stabilisierungs-Vor-

@

29

35

richtung®.
CSG-1/90/CRg2,0 M 1:1
[ r \ A ©
4,98
. o 10
e, &
- é% @
( 35
) §® -
[ D @
. D

40

45

29

38

40,5

55

capaNCDT - Sensoren
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Technische Daten

5. Technische Daten
Modell CS005 CSo02 CSso8
reduziert 0,025 mm 0,1 mm 0,4 mm
Messbereich nominal 0,05 mm 0,2 mm 0,8 mm
erweitert 0,1 mm 0,4 mm 1,6 mm
. statisch 0,015 nm 0,06 nm 0,24 nm
Auflésung [1] -
dynamisch 1nm 4 nm 16 nm
Linearitat [2] < =0,2um < 0,4 um < +0,24 um
Tauschbarkeit [3] < =0,5 % d.M. < =0,3 % d.M. < =0,3 % d.M.
Temperaturstabilitat [4] -0,01 um /K -0,01 um /K -0,03um /K
I(Eﬂr:c;:):]())?gne GroBe Messobjekt @3 mm @5 mm @9 mm
Aktive Messflache @1,3mm 2,6 mm @ 4,9 mm
Anschluss [6] Steckverbinder triaxiale Buchse (Typ C)
) Lagerung -50 ... 200 °C
Temperaturbereich -
Betrieb -50 ... 200 °C
Schock (DIN EN 60068-2-27) 30g / 5 ms in XY-Achse, je 1000 Schocks
Vibration (DIN EN 60068-2-6) 20g /58 ... 2000 Hz in XY-Achse, je 10 Zyklen
Schutzart (DIN EN 60529) IP40
Material NiFe (magn.)
Gewicht ca.2g ca.2g ca.7g
Montage Umfangsklemmung

Empfohlene Befestigungsposition [7]

3 mm

Kompatibilitat

kompatibel mit allen kapazitiven Controllern von Micro-Epsilon
Sensoren beliebig tauschbar ohne Neukalibrierung (siehe Tauschbarkeit)

[1] RMS Rauschen bezogen auf das Messbereichsende und auf den nominalen Messbereich mit Standardkabel
CCm (1,4 m); Gultig bei Betrieb mit DT6530: statisch 2 Hz, dynamisch 8,5 kHz

[2] Typische Linearitat, die zur Controllerlinearitat hinzugerechnet werden muss; gilt bei Standard-Kabelabstim-
mung CCm (1,4 m)

[3] d.M. = des Messbereichs | Der Wert entspricht dem Steigungsfehler, der sich bei einem Sensortausch ohne
Neukalibrierung ergibt

[4] Bei empfohlener Befestigungsposition; ab einer Temperatur von +150 °C: nichtlinearer Signaldrift

[5] Bezogen auf den nominalen Messbereich

[6] Passende Sensorkabel siehe Anschlussmadglichkeiten

[71 Ausgehend von der Sensor-Stirnflache (Messflache) entaegen der Messrichtung

capaNCDT - Sensoren
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Technische Daten

Modell CS-0,25/C | CS-0,5/C CS-1/B CS-2/B CS-3/B CS-5/B CS-10/B
reduziert| 0,125 mm 0,25 mm 0,5 mm 1 mm 1,5mm 2,5 mm 5mm
Messbereich nominal| 0,25 mm 0,5 mm 1 mm 2 mm 3 mm 5 mm 10 mm
erweitert| 0,5 mm 1 mm 2 mm 4 mm 6 mm 10 mm 20 mm
statisch| 0,075 nm 0,15 nm 0,3 nm 0,6 nm 0,9 nm 1,5 nm 3 nm
Auflésung [1 -
gl dyna 5nm 10 nm 20 nm 40 nm 60 nm 100 nm 200 nm
misch
Linearitét [2] <*0,125 | < =015 <*xlum |[<x04um|< x0,6um| < x1pum | < £15um
um um
Tauschbarkeit [3] <*05% | <+x083% | <x02% | <*+x02% | <*+x02% | < x02% | < £0,2%
d.M. d.M. d.M. d.M. d.M. d.M. d.M.
- -0,015 -0,025 -0,035
Temperaturstabilitat [4] m/K m/K m/K -0,13 um/K | -0,3 um/K |-0,35 um/K | -0,5 um/K
!Empfohlene GroBe Messob- @5 mm @7 mm @9 mm Q17mm | @27mm | @37mm | @57 mm
jekt (flach) [5]
Aktive Messflache @29mm | F39mm | I55mm | G79mm | 39,6 mm |[F12,5mm |J 17,8 mm

Anschluss [6]

Steckverbinder triaxiale
Buchse (Typ C)

Steckverbinder triaxiale Buchse (Typ B)

Temperaturbe-
reich

Lagerung

-50 ...200 °C

Betrieb

-50 ...200 °C

Schock (DIN EN 60068-2-27)

50 g /5 ms in 6 Richtungen, je 1000 Schocks

Vibration (DIN EN 60068-2-6)

30g/10 ... 2000 Hz in 3 Achsen 2,5 mm, je 10 Zyklen

Schutzart (DIN EN 60529)

IP40

Material

NiFe (magn.)

1.4404 (nicht-magn.)

Gewicht

ca.1,8¢g ‘ ca.3,6¢g

ca. 7,79 ‘ ca. 45,6 g ‘ ca.64,2g ‘ ca.91,3g ‘ca. 179,19

Montage

Umfangsklemmung

Empfohlene Befestigungspo-
sition

am definierten Klemmbereich (Markierung am
Sensor)

am Aufnahmedorn (& 20 mm); 7,5
mm hinter der Sensorstirnflache

Kompatibilitat

kompatibel mit allen kapazitiven Controllern von Micro-Epsilon

Sensoren beliebig tauschbar ohne Neukalibrierung (siehe Tauschbarkeit)

(1]

CCm (1,4 m); Gultig bei Betrieb mit DT6530: statisch 2 Hz, dynamisch 8,5 kHz

(2]
mung CCm (1,4 m)
(3]
Neukalibrierung ergibt
(4]
(5]
6l

capaNCDT - Sensoren

Bei empfohlener Befestigungsposition; ab einer Temperatur von +150 °C: nichtlinearer Signaldrift
Bezogen auf den nominalen Messbereich
Passende Sensorkabel siehe Anschlussmdalichkeiten

RMS Rauschen bezogen auf das Messbereichsende und auf den nominalen Messbereich mit Standardkabel
Typische Linearitat, die zur Controllerlinearitat hinzugerechnet werden muss; gilt bei Standard-Kabelabstim-

d.M. = des Messbereichs | Der Wert entspricht dem Steigungsfehler, der sich bei einem Sensortausch ohne
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Technische Daten

CSEO01- CSEO025-
Modell CAm1,4 CAm1,4 CSEO5 CSE1 CSE1,25 CSE2 CSE3
reduziert| 0,05 mm 0,125 mm 0,25 mm 0,5 mm 0,625 mm 1 mm 1,5 mm
Messbereich nominal| 0,1 mm 0,25 mm 0,5 mm 1 mm 1,25 mm 2 mm 3 mm
erweitert| 0,15 mm 0,5 mm 1mm 2 mm 2,05 mm 4 mm 6 mm
B statisch| 0,03 nm 0,075 nm 0,15 nm 0,3 nm 0,375 nm 0,6 nm 0,9 nm
Auflésung [1] -
dynamisch 2nm 5nm 10 nm 20 nm 25 nm 40 nm 60 nm
Linearitat [2] < *+0,3um < *0375 < *+025um| < *2um < =125 < *£2um | < *x3um
um um
Tauschbarkeit [3] <*05% | < *0,5% < +0,2% <*02% | <*x02% | <*02% | < £0,2%
d.M. d.M. d.M. d.M. d.M. d.M. d.M.
- -0,025 -0,025
Temperaturstabilitat /K /K -0,02 um/K | -0,02 um/K | -0,12 um/K | -0,16 um/K | -0,18 um/K
Err_mpfohlene GroBe Mess- @ 3 mm @ 4 mm @ 6 mm @ 8 mm @10 mm @14 mm | @20 mm
objekt (flach) [4]
Aktive Messflache @18mm | 29 mm | @39mm | @57mm | @65mm @ 8 mm @9 mm

Anschluss [5]

integriertes Kabel mit
Stecker (Typ B); Stan-
dardlange 1,4 m

Steckverbinder triaxiale
Buchse (Typ C)

Steckverbinder triaxiale Buchse (Typ

B)

Montage Umfangsklemmung
Temperatur- Lagerung -50 ... 200 °C
bereich Betrieb -50 ... 200 °C

Schock (DIN EN 60068-
2-27)

20g / 5 ms in XY-Achse,
je 1000 Schocks

30g / 5 ms in XY-Achse, je 1000 Schocks

Vibration (DIN EN 60068-
2-6)

10g /58 ... 2000 Hz in
XY-Achse, je 10 Zyklen

20g /58 ... 2000 Hz in XY-Achse, je 10 Zyklen

position [6]

Schutzart (DIN EN 60529) IP40
Material NiFe (magn.) 1.4404 (nicht-magn.)
. ca.26g ca.27g
Gewicht (inkl. Kabel) | (inkl. Kabel) ca.2g ca.3,5¢g ca.8,2g ca.20g ca.50g
Empfohlene Befestigungs- 2,5 mm 1,2 mm 3 mm 3 mm 3,5 mm 3,5 mm 4.5 mm

Kompatibilitat

Sensoren beliebig tauschbar ohne Neukalibrierung (siehe Tauschbarkeit)

kompatibel mit allen kapazitiven Controllern von Micro-Epsilon

(1]

CCm (1,4 m); Gultig bei Betrieb mit DT6530: statisch 2 Hz, dynamisch 8,5 kHz

(2]
CCm (1,4 m)
(3]
Neukalibrierung ergibt
(4]
(5]
]

capaNCDT - Sensoren

Bezogen auf den nominalen Messbereich
Passende Sensorkabel siehe Anschlussmadglichkeiten
Ausgehend von der Sensor-Stirnflache (Messflache) entaegen der Messrichtung

RMS Rauschen bezogen auf das Messbereichsende und auf den nominalen Messbereich mit Standardkabel
Typische Linearitat, die zur Controllerlinearitat hinzugerechnet werden muss; gilt bei Standard-Kabelabstimmung

d.M. = des Messbereichs | Der Wert entspricht dem Steigungsfehler, der sich bei einem Sensortausch ohne
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Technische Daten

CSE-10/HT/CA-

Modell CSE-1/HT/CA-1,0 | CSE-2/HT/CA-1,0 | CSE-5/HT/CA-1,0 1,0
reduziert 0,5mm 1 mm 2,5 mm 5mm
Messbereich nominal 1 mm 2mm 5 mm 10 mm
erweitert 2mm 4 mm 10 mm 20 mm
B statisch 10 nm 20 nm 50 nm 100 nm
Aufldésung [1] -
dynamisch 80 nm 160 nm 400 nm 800 nm
Linearitat [2] < *0,5um < +=1,0um < *3,5um < *7pum
Tauschbarkeit [3] < 5% d.M. < 5% d.M. < 5% d.M. < *5% d.M.
Temperaturstabilitat -0,2um /K -0,4um /K -1,0um /K -2,0um /K
(Eﬂr:g:]())r[‘f]ne GroBe Messobjekt @8 mm @14 mm @30 mm @ 50 mm
Aktive Messflache @ 5,7 mm @ 8,1 mm 0 12,9 mm @ 18,2 mm

Anschluss integriertes Kabel mit Buchse (Typ B); Standardlange 1,0 m
Montage Umfangsklemmung
) Lagerung -50 ... 200 °C
Temperaturbereich - -
Betrieb Sensor mit Kabel -50 ... 800 °C / Stecker -50 ... 200 °C

Schock (DIN EN 60068-2-27)

20g / 5 ms in XY-Achse, je 1000 Schocks

Vibration (DIN EN 60068-2-6)

10g /10 ... 2000 Hz in XY-Achse, je 20 Zyklen

Schutzart (DIN EN 60529)

IP40

(3]

Material Inconel Alloy 625

Gewicht ca. 62 g (inkl. ca. 83 g (inkl. ca. 225 g (inkl. ca. 470 g (inkl.
Kabel) Kabel) Kabel) Kabel)

Empfohlene Befestigungsposition 4.75 mm 4.65 mm 9,10 mm 30 mm

Kompatibilitat

empfohlener Betrieb mit dem capaNCDT 6228 Controller von Micro-Epsilon

[1] RMS Rauschen bezogen auf das Messbereichsende und auf den nominalen Messbereich mit Standardkabel
CCm (1,4 m) und integriertem HT-Kabel (1 m); Gultig bei Betrieb mit DT6530: statisch 2 Hz, dynamisch 8,5 kHz

[2] Typische Linearitat, die zur Controllerlinearitat hinzugerechnet werden muss; gilt bei Standard-Kabelabstim-
mung CCm (1,4 m) und integriertem HT-Kabel (1 m)

[3] d.M. = des Messbereichs | Der Wert entspricht dem Steigungsfehler, der sich bei einem Sensortausch ohne
Neukalibrierung ergibt

[4] Bezogen auf den nominalen Messbereich

[5] Ausgaehend von der Sensor-Stirnflache (Messflache) entaegen der Messrichtung

capaNCDT - Sensoren
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Technische Daten

Modell CSEO05/M8 CSE1,25/M12 CSE2/M16 CSE3/M24
reduziert 0,25 mm 0,625 mm 1 mm 1,5 mm
Messbereich nominal 0,5 mm 1,25 mm 2 mm 3 mm
erweitert 1 mm 2,5mm 4 mm 6 mm
) statisch 0,15 nm 0,375 nm 0,6 nm 0,9 nm
Auflésung [1] -
dynamisch 10 nm 25 nm 40 nm 60 nm
Linearitat [2] < *0,25 um < *=1,25um < *x2pum < *3um
Tauschbarkeit [3] < *+0,2% d.M. < +0,2% d.M. < +0,2% d.M. < +0,2% d.M.
Temperaturstabilitat -0,02um /K -0,12um /K -0,16 um /K -0,18 um /K
(Eﬂr;cp:;?r[\lﬁne GroBe Messobjekt @6 mm @10 mm @14 mm @20 mm
Aktive Messflache @ 3,9 mm @ 6,3 mm g8 mm 9,8 mm

Anschluss [5]

Steckverbinder
triaxiale Buchse

Steckverbinder triaxiale Buchse (Typ B)

(Typ C)

Montage Direktverschraubung Uber Gewinde am Sensor

, Lagerung -50 ... 200 °C
Temperaturbereich -

Betrieb -50 ... 200 °C

Schock (DIN EN 60068-2-27) 30g / 5 ms in XY-Achse, je 1000 Schocks
Vibration (DIN EN 60068-2-6) 20g /58 ... 2000 Hz in XY-Achse, je 10 Zyklen
Schutzart (DIN EN 60529) IP40
Material NiFe (magn.) 1.4404 (nicht-magn.)
Gewicht ca.3,5g ca.11,5¢g ca.35¢g ca.80g
I[Esr]npfohlene Befestigungsposition 3,6 mm 4.4 mm 4.4 mm 5.4 mm

Kompatibilitat

kompatibel mit allen kapazitiven Controllern von Micro-Epsilon
Sensoren beliebig tauschbar ohne Neukalibrierung (siehe Tauschbarkeit)

[1] RMS Rauschen bezogen auf das Messbereichsende und auf den nominalen Messbereich mit Standardkabel
CCm (1,4 m); Gultig bei Betrieb mit DT6530: statisch 2 Hz, dynamisch 8,5 kHz

[2] Typische Linearitat, die zur Controllerlinearitat hinzugerechnet werden muss; gilt bei Standard-Kabelabstim-
mung CCm (1,4 m)

[3] d.M. = des Messbereichs | Der Wert entspricht dem Steigungsfehler, der sich bei einem Sensortausch ohne
Neukalibrierung ergibt

[4] Bezogen auf den nominalen Messbereich

[5] Passende Sensorkabel siehe Anschlussmdglichkeiten

[6] Ausgehend von der Sensor-Stirnflache (Messflache) entaegen der Messrichtung

capaNCDT - Sensoren
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Technische Daten

Modell CSHO2FL- | CSHO5FL- | CSH1FL- | CSH1,2FL- | CSH2FL- CSH3FL-
CRm1,4 CRm1,4 CRm1,4 CRm1,4 CRm1,4 CRm1,4
reduziert| 0,1 mm 0,25 mm 0,5 mm 0,6 mm 1 mm 1,5 mm
Messbereich nominal| 0,2 mm 0,5 mm 1 mm 1,2 mm 2 mm 3 mm
erweitert| 0,4 mm 1mm 2 mm 2,4 mm 4 mm 6 mm
. statisch| 0,06 nm 0,15 nm 0,3 nm 0,36 nm 0,6 nm 0,9 nm
Auflésung [1] -
dynamisch 4 nm 10 nm 20 nm 24 nm 40 nm 60 nm
Linearitét [2] < ;_:r(T)],OS < ;2;35 <x06um | < x12um | < 0,6 um | < =1,5um
. < *0,5% < *0,2% < *0,2% < *0,2% < *0,2% < *x0,2%
Tauschbarkeit [3] d.M. d.M. d.M. d.M. d.M. d.M.
Montage +0,025 +0,035
=~ 40,03 um/K ’ +0,03 um/K ’ +0,07 um/K | +0,09 um/K
Temperaturstabilitat frontseitig H HmM/K H Hm/K H H
[4] Montage +0,006 +0,018 +0,038
riickseitig -0,012 um/K | -0,017 um/K | -0,012 um/K /K /K /K
Empfohlene GroBe Messobjekt @7 mm @7 mm @11 mm @11 mm @17 mm @ 24 mm
(flach) [5]
Aktive Messflache g26mm | 341mm | @57mm | @6,3mm @ 8,1 mm @10 mm

Anschluss

integriertes Kab

el mit Stecker (Typ B); Stan

dardlange 1,4 m

Montage

2 x Gewinde M2

2 x Durchgangsbohrung
fur Schraube M2

4 x Durchgangsbohrung
fir Schraube M2

Lagerung

-50 ...200 °C

Temperaturbereich

Betrieb

-50 ...200 °C

Schock (DIN EN 60068-2-27)

30g / 5 ms in XY-Achse, je 1000 Schocks

Vibration (DIN EN 60068-2-6)

20g /58 ... 2000 Hz in XY-Achse, je 10 Zyklen

Schutzart (DIN EN 60529)

IP40

Material 1.4104 (magn.)
Gewicht ca.28g ca.28g ca.30g ca.30g ca. 379 ca. 379
(inkl. Kabel) | (inkl. Kabel) | (inkl. Kabel) | (inkl. Kabel) | (inkl. Kabel) | (inkl. Kabel)

Kompatibilitat

kompatibel mit allen kapazitiven Controllern von Micro-Epsilon
Sensoren beliebig tauschbar ohne Neukalibrierung (siehe Tauschbarkeit)

[1] RMS Rauschen bezogen auf das Messbereichsende und auf den nominalen Messbereich mit Standardkabel
CCm (1,4 m); Gultig bei Betrieb mit DT6530: statisch 2 Hz, dynamisch 8,5 kHz

[2] Typische Linearitat, die zur Controllerlinearitat hinzugerechnet werden muss; gilt bei Standard-Kabelabstim-
mung CCm (1,4 m)

[3] d.M. = des Messbereichs | Der Wert entspricht dem Steigungsfehler, der sich bei einem Sensortausch ohne
Neukalibrierung ergibt

[4] ab einer Temperatur von 4120 °C: nichtlinearer Signaldrift

[5] Bezogen auf den nominalen Messbereich

capaNCDT - Sensoren
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Technische Daten

Modell CSH-0,25/SE/ | CSH-0,5/SE/ CSH-1/SE/ CSH-1,2/SE/ CSH-2/SE/
CAm-1,4 CAm-1,4 CAm-1,4 CAm-1,4 CAm-1,4
reduziert| 0,125 mm 0,25 mm 0,5 mm 0,6 mm 1 mm
Messbereich nominal 0,25 mm 0,5 mm 1 mm 1,2 mm 2 mm
erweitert 0,5 mm 1 mm 2mm 2,4 mm 4 mm
) statisch 0,075 nm 0,15 nm 0,3 nm 0,36 nm 0,6 nm
Auflésung [1] -
dynamisch 5nm 10 nm 20 nm 24 nm 40 nm
Linearitat [2] < *0,25 um < *0,35um < *0,6 um < *=1,2um < =0,6 um
Tauschbarkeit [3] <*04%dM. | < £0,3%dM. | < £0,2% dM. | < £0,2% d.M. | < £0,2 % d.M.
Temperaturstabilitat [4] -0,04 um/K -0,05 um/K -0,06 um/K -0,05 um/K -0,04 um/K
Empfohlene GroBe Messobjekt J5mm @7 mm @11 mm @11 mm @17 mm
(flach) [5]
Aktive Messflache @ 2,9 mm d 4,1 mm @ 5,7 mm @ 6,3 mm @ 8,1 mm

Anschluss integriertes Kabel mit Stecker (Typ B); Standardlange 1,4 m
Montage Umfangsklemmung
, Lagerung -269 ... 200 °C
Temperaturbereich -
Betrieb -269 ... 200 °C

Schock (DIN EN 60068-2-27)

30g / 5 ms in XY-Achse, je 1000 Schocks

Vibration (DIN EN 60068-2-6)

20g /10 ... 2000 Hz in XY-Achse, je 10 Zyklen

Schutzart (DIN EN 60529)

IP40

[6]

Material 3.7035 (Titan Grade 2)

Gewicht ca. 30 g (inkl. | ca.30g (inkl. | ca.33 g (inkl. | ca.33 g (inkl. | ca.38 g (inkl.
Kabel) Kabel) Kabel) Kabel) Kabel)

Empfohlene Befestigungsposition 3 mm

Kompatibilitat

kompatibel mit allen kapazitiven Controllern von Micro-Epsilon
Sensoren beliebig tauschbar ohne Neukalibrierung (siehe Tauschbarkeit)

(1]

CCm (1,4 m); Gultig bei Betrieb mit DT6530: statisch 2 Hz, dynamisch 8,5 kHz

(2]

mung CCm (1,4 m)

(3]

Neukalibrierung ergibt

[4] Bei empfohlener Befestigungsposition

[5] Bezogen auf den nominalen Messbereich
[6]

capaNCDT - Sensoren

Ausgehend von der Sensor-Stirnflache (Messflache) entaegen der Messrichtung

RMS Rauschen bezogen auf das Messbereichsende und auf den nominalen Messbereich mit Standardkabel
Typische Linearitat, die zur Controllerlinearitat hinzugerechnet werden muss; gilt bei Standard-Kabelabstim-

d.M. = des Messbereichs | Der Wert entspricht dem Steigungsfehler, der sich bei einem Sensortausch ohne

Seite 26




Technische Daten

CSH-0,25/| CSH-0,5/ | CSH-1/FL/| CSH-1,2/ | CSH-2/FL/ | CSH-3/FL/ | CSH-5/FL/
Modell FL/SE/ FL/SE/ SE/CRm- FL/SE/ SE/CRm- | SE/CRm- | SE/CRm-
CRm-1,4 | CRm-1,4 1,4 CRm-1,4 1,4 1,4 1,4
reduziert| 0,125 mm | 0,25 mm 0,5 mm 0,6 mm 1 mm 1,5 mm 2,5 mm
Messbereich nominal| 0,25 mm 0,5 mm 1 mm 1,2 mm 2mm 3 mm 5 mm
erweitert| 0,5 mm 1 mm 2 mm 2,4 mm 4 mm 6 mm 10 mm
. statisch| 0,075 nm 0,15 nm 0,3 nm 0,36 um 0,6 nm 0,9 nm 1,5nm
Auflésung [1] .
dynamisch 5nm 10 nm 20 nm 24 um 40 nm 60 nm 60 nm
Linearitat [2] < =025 < =035 < *06um|< x12um|< 0,6 um| < £1,5um| < =15um
um um
Tauschbarkeit [3] <*04% | <*x083% | <*+02% | <*x02% | <*02% | < x02% | < £0,5%
d.M. d.M. d.M. d.M. d.M. d.M. d.M.
Montage| -0,011 -0,021 -0,001 +0,006 +0,035 +0,03 +0,055
Temperatur- frontseitig um/K um/K um/K um/K um/K um/K um/K
stabilitat Montage| +0,025 +0,015 +0,035 +0,042 +0,08 +0,075 | 04K
rickseitig um/K um/K um/K um/K um/K um/K I H
!Empfohlene GroBe Messob- @5 mm @7 mm G11mm | G11mm | G17mm | @24 mm | &30 mm
jekt (flach) [4]
Aktive Messflache @29mm | @41 mm | G57mm | 63mm | 81 mm | G10mm | G 13 mm
Anschluss integriertes Kabel mit Stecker (Typ B); Standardlange 1,4 m
. 2 x Durchgangsboh- | 4 x Durchgangsbohrung fur Schrau-
Montage 2 x Gewinde M2 rung fur Schraube M2 be M2
Temperatur- Lagerung -269 ... 200 °C
bereich Betrieb -269 ... 200 °C

Schock (DIN EN 60068-2-27)
Vibration (DIN EN 60068-2-6)

30g / 5 ms in XY-Achse, je 1000 Schocks
20g /58 ... 2000 Hz in XY-Achse, je 10 Zyklen

Schutzart (DIN EN 60529) IP40
Material 3.7035 (Titan Grade 2)
ca.28g ca.28g ca.30g ca.30g ca.37g ca.37g ca.37g
Gewicht (inkl. Ka- (inkl. Ka- (inkl. Ka- | (inkl. Ka- | (inkl. Ka- (inkl. Ka- (inkl. Ka-
bel) bel) bel) bel) bel) bel) bel)

kompatibel mit allen kapazitiven Controllern von Micro-Epsilon

Kompatibilitat Sensoren beliebig tauschbar ohne Neukalibrierung (siehe Tauschbarkeit)

[1] RMS Rauschen bezogen auf das Messbereichsende und auf den nominalen Messbereich mit Standardkabel
CCm (1,4 m); Gultig bei Betrieb mit DT6530: statisch 2 Hz, dynamisch 8,5 kHz

[2] Typische Linearitat, die zur Controllerlinearitat hinzugerechnet werden muss; gilt bei Standard-Kabelabstim-
mung CCm (1,4 m)

[3] d.M. = des Messbereichs | Der Wert entspricht dem Steigungsfehler, der sich bei einem Sensortausch ohne
Neukalibrierung ergibt

[4] Bezogen auf den nominalen Messbereich
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Technische Daten

Modell CSF2 CCRSgF42,;) CSFa g:g'::b CSF6 c(:::;:-o
reduziert 1 mm 2mm 3 mm
Messbereich nominal 2mm 4 mm 6 mm
erweitert 4 mm 8 mm 12 mm
. statisch 0,6 nm 1,2 nm 1,8 nm
Auflésung [1] -
dynamisch 40 nm 80 nm 120 nm
Linearitat [2] < x4 pum < +x8um < +x12pum
Tauschbarkeit [3] < *1,5%d.M. < +1,0% d.M. < +1,0% d.M.
Temperaturstabilitat -0,2 um/K -0,5 um/K -0,9 um/K
Erforderliche Spaltbreite > 0,75 mm

Empfohlene Gr6Be Messobijekt
(flach) [4]

ca. 50 x 13 mm

ca. 90 x 16,5 mm

ca. 128 x 25 mm

Aktive Messflache 35x1,5mm 70x 1,5 mm 105x 1,5 mm
integriertes integriertes integriertes
triaxiale Kabel mit triaxiale Kabel mit triaxiale Kabel mit
Anschluss [5] Buchse |Stecker (Typ| Buchse |Stecker (Typ| Buchse |Stecker (Typ
(Typ E) B); Lange (Typ E) B); Lange (Typ E) B); Lange
4m 4m 4m

Verklebung Uber Sensorunterseite (optional mit Magnetfolie an der Sensorunter-

Montage seite erhaltlich)
. Lagerung -40 ...100 °C
Temperaturbereich -
Betrieb -40 ...100 °C

Schock (DIN EN 60068-2-27)

30g / 5 ms in XY-Achse, je 1000 Schocks

Vibration (DIN EN 60068-2-6)

20g /58 ... 2000 Hz in XY-Achse, je 10 Zyklen

Schutzart (DIN EN 60529) IP40
Material Hartgewebe GFK / Kupfer / Gold

. ca.75g ca.77g ca.80g
Gewicht €59 | inkl Kabel) | @79 | (inkl. Kabel) | @ 109 | (inki. Kabel)

Kompatibilitat

kompatibel mit allen kapazitiven Controllern von Micro-Epsilon
Sensoren beliebig tauschbar ohne Neukalibrierung (siehe Tauschbarkeit)

[1]

CCg (4,0 m); Gultig bei Betrieb mit DT6530: statisch 2 Hz, dynamisch 8,5 kHz

[2]

CCg (4,0 m)

[3]

Neukalibrierung ergibt

[4] Bezogen auf den nominalen Messbereich

[5] Passende Sensorkabel siehe Anschlussmdalichkeiten

capaNCDT - Sensoren

RMS Rauschen bezogen auf das Messbereichsende und auf den nominalen Messbereich mit Standardkabel
Typische Linearitat, die zur Controllerlinearitat hinzugerechnet werden muss; gilt bei Standard-Kabelabstimmung

d.M. = des Messbereichs | Der Wert entspricht dem Steigungsfehler, der sich bei einem Sensortausch ohne
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Technische Daten

Modell CSGo,50- CSG1,00- CSG-0,5/ CSG-1/ CSG-1/90/
CAm2,0 CAm2,0 CRg2,0 CRg2,0 CRg-2,0
reduziert 0,25 mm 0,5 mm 0,25 mm 0,5 mm 0,5 mm
Messbereich nominal 0,5 mm 1 mm 0,5 mm 1 mm 1 mm
erweitert 1 mm 2mm 1 mm 2mm 2 mm
B statisch 0,15 nm 0,3 nm 0,15 nm 0,3 nm 0,3 nm
Auflésung [1] -
dynamisch 10 nm 20 nm 10 nm 20 nm 20 nm
Linearitét [2] < *=0,5um < x=1um < *=1yum < x2um < x2um
. <*x1,0% < *x1,0% <*x15% <*x1,0% o
Tauschbarkeit [3] dM. dM. dM. d.M. < =1,0% d.M.
Temperaturstabilitat -0,08 um/K -0,1 um/K -0,2 um/K -0,2 um/K -0,2 um/K
Erforderliche Spaltbreite = 0,9 mm
Empfohlene GréBe Messobjekt (flach) ca.10x 10 ca.12x12 ca.10x 10
ca.9,9x 15 mm
[4] mm mm mm
Aktive Messflache 43x3,0mm | 6,2x42mm | 43x3,0mm | 4x65mm | 51x51mm
Anschluss integriertes Kabel mit Stecker (Typ B); Standardlange 2,0 m
. Verschraubung tber 2x Durchgangsbohrung
Montage Flachenklemmung @ 3.1 mm fiir Schrauben M3
Lagerung -50 ... 100 °C -20...100 °C -20...80°C
Temperaturbereich . o o -20 ... 150 °C (Sensor); -20 ...
Betrieb -50 ... 100 °C -20...100 °C 80 °C (Kabel)

Schock (DIN EN 60068-2-27)

30g / 5 ms in XY-Achse, je 1000 Schocks

Vibration (DIN EN 60068-2-6)

20g /58 ... 2000 Hz in XY-Achse, je 10 Zyklen

Schutzart (DIN EN 60529) IP40
Material Hartgewebe GFK
Gewicht ca. 77 g (inkl. Kabel) ‘ ca.80g ‘ ca.90g ‘ ca. 130 g

Kompatibilitat

kompatibel mit allen kapazitiven Controllern von Micro-Epsilon
Sensoren beliebig tauschbar ohne Neukalibrierung (siehe Tauschbarkeit)

(1]

CCg (2,0 m); Gultig bei Betrieb mit DT6530: statisch 2 Hz, dynamisch 8,5 kHz

(2]
CCg (2,0 m)
(3]
Neukalibrierung ergibt
[4]

capaNCDT - Sensoren

Bezogen auf den nominalen Messbereich

RMS Rauschen bezogen auf das Messbereichsende und auf den nominalen Messbereich mit Standardkabel
Typische Linearitat, die zur Controllerlinearitat hinzugerechnet werden muss; gilt bei Standard-Kabelabstimmung

d.M. = des Messbereichs | Der Wert entspricht dem Steigungsfehler, der sich bei einem Sensortausch ohne
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Anschlussmoglichkeiten

6. Anschlussmoglichkeiten

Sensor und Controller sind mit einem speziellen, doppelt geschirmten Sensorkabel verbunden.
Ein beschadigtes Kabel kann nicht repariert werden.

. Der Sensor wird tber das Sensorkabel am Controller angeschlossen. Die Verbindung wird durch einfaches

1 Stecken hergestellt. Der Stecker verriegelt automatisch. Der feste Sitz kann durch Ziehen am Steckergehause
(Kabeldurchfiihrung) Uberprift werden. Durch Ziehen an der gerandelten Gehausehulse der Kabelbuchse 6ffnet
sich die Verriegelung, und die Steckverbindung kann gedffnet werden.

HINWEIS

¢ Schalten Sie das Gerat beim Einstecken und Abziehen von Steckern aus.
¢ Quetschen Sie nicht das Kabel.
¢ Klrzen oder modifizieren Sie nicht das Sensorkabel.

¢ Verlust der Funktionalitat!

6.1 Sensorkabel

Typ: CCg M 1:1
B - Robustes Triaxkabel fur industrielle Anwendungen
( :@@:@g H - Kabeldurchmesser: 3,1 mm (+0,1 mm)
% = - Minimaler Biegeradius: statisch ca. 10 mm / dynamisch
® » ca. 30 mm
365 0
g 10 | S - Temperaturbestandigkeit: -20 ... +85 °C (dauerhaft) / -20
S S = ... +100°C (kurzzeitig 10.000 h)
¢ M A - - Standardlange: 2 m (optionale Léangen)

Typ: CCg/PT M 1:1

iy - Trittfestes Triaxkabel mit Metallschutzschlauch
[
S i= M H - Kabeldurchmesser: 6 mm (+ 0,15 mm)
o I B - Minimaler Biegeradius: statisch ca. 20 mm / dynamisch

“ ca. 30 mm
40,3 0

L[]

Temperaturbestandigkeit: -20 ... +85 °C (dauerhaft) / -20
... +100 °C (kurzzeitig 10.000 h)

[olnl

Standardlange: 2 m (optionale Langen)

1

T

Typ: CCm M 1:1

== 8]l 555 Fl)

Ausgasungsarmes Triaxkabel fur UHV und Reinraum

Kabeldurchmesser: 2,1 mm (0,1 mm)

2,1

S - Minimaler Biegeradius: statisch ca. 7 mm / dynamisch
@ " ca. 25 mm

36,5 0
= 10 | oS - Temperaturbestandigkeit: bis -100 ... 200 °C

Standardlange: 1,4 m (optionale Langen)

x
i
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Anschlussmoglichkeiten

Typ: CCo M 1:1

]l i HA

Ausgasungsarmes Triaxkabel flir hohe Temperaturen
Kabeldurchmesser: 3,1 mm (=0,1 mm)

3.1

= - Minimaler Biegeradius: statisch ca. 10 mm / dynamisch
@ » ca. 30 mm

36,5 0
= 10 || - Temperaturbesténdigkeit -20 ... +200°C

—] —— - Standardlange: 2 m (optionale Langen)
—E

1 - Das Sensorkabel Typ B kénnen an beiden Enden sowohl ein Sensor als auch ein Controller angeschlossen
werden

- Sensoren mit integriertem Kabel verwenden die Kabeltypen CCm und CCg

6.2 Steckverbinder / Buchse

TypB M 1:1
99,9
365" = | o
>'S 10 > .
S} cg ]
) [ : | %
,,,i,, S
T
TypC M 1:1
06
17,5 954
13,7 "
= % 8,6
] [ S N N
| §
95
17
TypE M1:1
i i % °  Der pantentierte Miniaturstecker Typ E ist nur fiir die
® ° l Flachsensoren CS2, CS4 und CS6 geeignet!
T 17 | [ 3
36,5 10
Triax- Buchse / HT- Sensoren M 1:1
Q
;@/
« Mit der Triax- Buchse kann das vorhandene Sensor-
2 B 1 kabel des HT-Sensors mithilfe eines Standardkabels
verldngert werden.
9 .|
20
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Betrieb und Wartung

7. Betrieb und Wartung

Beachten Sie dabei Folgendes:

E2 Achten Sie darauf, dass stets eine saubere Sensoroberflache vorhanden ist.

E3 Schalten Sie vor der Reinigung die Versorgungsspannung ab.

E3 Reinigen Sie mit einem feuchten Tuch und reiben Sie die Sensoroberflache anschlieBend trocken.

Veranderungen des Messobjekts oder sehr lange Betriebszeiten kdnnen zu leichten Beeintrachtigungen der Betriebs-
qualitat fihren (Langzeitfehler). Diese kédnnen durch eine Neukalibrierung beseitigt werden.

/\ VORSICHT

Statische Entladung , Verletzungsgefahr
E2 Unterbrechen Sie vor Beriihrung der Sensoroberflache die Spannungsversorgung.

8. Service, Reparatur
Bei einem Defekt an Sensor / Sensorkabel:

- Speichern Sie nach Méglichkeit die aktuellen Einstellungen in einem Parametersatz, um nach der Reparatur die Ein-
stellungen wieder in den Sensor laden zu kénnen.

- Senden Sie bitte die betreffenden Teile zur Reparatur oder zum Austausch ein.

Bei Stérungen, deren Ursachen nicht eindeutig erkennbar sind, senden Sie bitte immer das gesamte System inkl. Kabel
an:

MICRO-EPSILON MESSTECHNIK
GmbH & Co. KG

Koénigbacher Str. 15

94496 Ortenburg / Deutschland

Tel: +49 (0) 8542/ 168-0
Fax: +49 (0) 8542/ 168-90
info@micro-epsilon.de

https://www.micro-epsilon.de
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9. AuBerbetriebnahme, Entsorgung

Um zu vermeiden, dass umweltschadliche Stoffe freigesetzt werden und um die Wiederverwendung von wertvollen
Rohstoffen sicherzustellen, weisen wir Sie auf folgende Regelungen und Pflichten hin:

= Samtliche Kabel am Sensor und/oder Controller sind zu entfernen.

= Der Sensor und/oder Controller, dessen Komponenten und das Zubehdr sowie die Verpackungsmaterialien sind
entsprechend den landesspezifischen Abfallbehandlungs- und Entsorgungsvorschriften des jeweiligen Verwen-
dungsgebietes zu entsorgen.

= Sie sind verpflichtet, alle einschlagigen nationalen Gesetze und Vorgaben zu beachten.

Far Deutschland / die EU gelten insbesondere nachfolgende (Entsorgungs-) Hinweise:

= Altgeréte, die mit einer durchgestrichenen Mulltonne gekennzeichnet sind, durfen nicht in den nor-
malen Betriebsmuill (z.B. die Restmulltonne oder die gelbe Tonne) und sind getrennt zu entsorgen.
Dadurch werden Gefahren fur die Umwelt durch falsche Entsorgung vermieden und es wird eine
fachgerechte Verwertung der Altgerate sichergestellt. —

= Eine Liste der nationalen Gesetze und Ansprechpartner in den EU-Mitgliedsstaaten finden Sie unter https://
ec.europa.eu/environment/topics/waste-and-recycling/waste-electrical-and-electronic-equipment-weee_en.
Hier besteht die Mdglichkeit, sich tber die jeweiligen nationalen Sammel- und Riicknahmestellen zu informieren.

= Altgeréte kdnnen zur Entsorgung auch an Micro-Epsilon an die im Impressum unter https://www.micro-epsilon.
de/impressum/ angegebene Anschrift zurickgeschickt werden.

= Wir weisen darauf hin, dass Sie flr das Loéschen der messspezifischen und personenbezogenen Daten auf den
zu entsorgenden Altgeraten selbst verantwortlich sind.

= Unter der Registrierungsnummer WEEE-Reg.-Nr. DE28605721 sind wir bei der Stiftung Elektro-Altgerate Register, Nordost-
park 72, 90411 Nurnberg, als Hersteller von Elektro- und/ oder Elektronikgeraten registriert.



MICRO-EPSILON

MICRO-EPSILON MESSTECHNIK GmbH & Co. KG
Koénigbacher Str. 15 - 94496 Ortenburg / Deutschland

Tel. +49 (0) 8542/ 168-0 - Fax +49 (0) 8542 / 168-90
info@micro-epsilon.de - www.micro-epsilon.de

Your local contact: www.micro-epsilon.com/contact/worldwide/
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